SWA16JE

Samojezdna platforma robocza z
wysiegnikiem elektrycznym

Maksymalna wysokos¢ platformy 13.8m
Maksymalna wysokos¢ robocza 15.8m
Maksymalna rozpietos¢ pozioma 7.74m
Maksymalna wysokos¢ wysiegu poziomego 7.6m
A Dtugosc - ztozony 6.8m
Dtugosc¢ - transportowana 5.7m

B Wysokos¢ - ztozony 2.13m
C Rozstaw osi 2.0m
D Szerokos¢ catkowita 1.75m
E Przeswit - sredni 0.24m
F Dtugos¢ platformy roboczej 1.45m
G Szerokos¢ platformy roboczej 0.76m

Wydajnos¢

Obcigzenie znamionowe 230kg
Maksymalna liczba pracownikéw 2
Obro6t platformy 160°

Obrotowy stét korpusu

360° nieprzerwanie

Promien wychylenia obrotu 0.2
Predkos¢ jazdy (po ztozeniu) 5.2km/h
Predkos¢ jazdy (roztozona) 0.8km/h
Promien skretu (wewnetrzny/zewnetrzny) 2.1m/53m
Zdolno$¢ pokonywania wzniesien - naped na cztery kota - 30%
chowany

Maksymalny dopuszczalny kat pracy 3°
Zrédto zasilania 48/420V/Ah
Pojemnos¢ zbiornika oleju hydraulicznego 421
Silnik napedowy AC 32V/3.56kwW
Opona 250-15/70

Wysokos¢ robocza jest rowna wysokosci platformy plus 2m.
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Zdolnos¢ pokonywania wzniesien jest odpowiednia do jazdy po zboczach; szczegdtowe informacje mozna znalezé w instrukcji obstugi dotyczacej nachylenia zbocza.



SWA16JE

Samojezdna platforma robocza z
wysiegnikiem elektrycznym

Chronograf

System telekomunikacyjny

System awaryjnego zejscia

System zabezpieczenia przed przechytem

Stoét obrotowy z ciggtym obrotem 360 stopni

brzeczyk

System wykrywania obcigzenia

lampa stroboskopowa

Gtosdnik

System diagnostyki usterek

hydrostatyczny system automatycznego
poziomowania

Rura powietrzna do platformy

Lampa robocza platformy

Zasilanie pragdem zmiennym jest podfaczone
do platformy

System $ledzenia GPS

opony wypetnione piankg

biodegradowalny olej hydrauliczny

MK SERWIS SUCHEDNIOW

SUNWARD




